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Beschreibung

Die Erfindung bezieht sich auf ein unbemann-
tes Fluggerat flr die Bekdmpfung von Bodenzielen
nach dem Oberbegriff des Anspruches 1.

Aus der DE-A1 25 19 507 ist ein unbemanntes
Fluggerat, beispielsweise ein raketengetriebener
Flugk&rper bekannt, bei dem wenigstens eine pro-
jektilbildende Ladung als stationdre Gefechtsladung
vorgesehen ist. Die Wirkrichtung der in bezug auf
ein Ziel ausgew&hlten stationdren Ladung ist direkt
auf das Ziel ausgerichtet. Bei der Bekdmpfung des
Zieles wird nach AbschuB der ausgewahlten statio-
ndren Ladung zwangsldufig der gesamte Flugkdr-
per zerstért, so daB beim Direktbeschuf nur ein
einziges Ziel zu bekdmpfen ist. Milssen daher
mehrere ausgewdhlte Ziele bekdmpft werden, so
sind entsprechend viele FlugkGrper notwendig.

Ein Fluggerat mit ausstoBbaren, als projektilbil-
dende Ladungen ausgebildeten Submunitionen ist
zwar aus der DE-A1 31 27 674 bekannt, die gleich-
zeitige Bestlickung eines Fluggerétes mit stationd-
ren und ausstoBbaren projekiilbildenden Ladungen
ist jedoch weder vorbekannt noch nahegelegt.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ko-
stenglinstig und effektiv Bodenziele, ndmlich leicht-
und schwergepanzerte Ziele, mittels eines unbe-
mannten Fluggerdtes zu bekampfen.

Die Erfindung 10st diese Aufgabe mit den
kennzeichnenden Merkmalen des Anspruches 1.

ErfindungsgemaB liegt ein kostenglinstiges und
effekiives Waffensystem vor. Der stabile Anflug des
Fluggerates, bspw. einer Drohne, ist eine ideale
Waffenplatiform mit den Vorteilen einer sicheren
Detektion der Ziele aufgrund der geringen Ge-
schwindigkeit der Drohne von ca. 250 bis 300 km/h
bei einer durchschnittlichen Angriffs-FlughGhe von
ca. 70 m. Die Bekdmpfung der Ziele erfolgt durch
projektilbildende Ladungen, die in der Drohne sta-
tiondr und aus dieser in Form von ausstoBbaren
Submunitionen angeordnet sind.

Liegt ein Ziel in Wirkrichtung der stationdren
Ladungsanordnung, so ist die Zlndung ohne vor-
herige Korrektur der Fluglage mdglich. Liegt dage-
gen das Ziel auBerhalb der Wirkrichtung der La-
dungsanordnung, so reicht eine geringe Korrektur
der Fluglage (z. B. durch Rollbewegung) aus, um
das Ziel zu bek&dmpfen.

Die Effektivitdt der Drohne wird durch die La-
dungsanordnung aus zwei oder mehreren achspa-
rallel angeordneten, simultan zlindbaren P-Ladun-
gen vergr6Bert. Dadurch wird eine erhdhte Treffer-
und Vernichtungswahrscheinlichkeit insbesondere
bei schwer zu bekdmpfenden Zielen, wie Kampf-
panzer, sichergestellt.

Mehrere Ziele sind durch eine einzige Drohne
dadurch zu bekdmpfen, daB die Drohne mit wenig-
stens einer "nach oben™ ausstoBbaren Submunition
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versehen ist. Nach dem AusstoB einer Submunition
erfolgt die Stabilisierung der Drohne fiir die weitere
Detektion von Zielen und AusstoB einer zweiten
Submunition bzw. Zindung der stationdren Ladun-
gen.

Relativ geringe Korrekturen der Fluglage der
Drohne sind dann erforderlich, wenn die ausstoBba-
ren Submunitionen im Bereich des Schwerpunktes
der Drohne angeordnet sind.

Durch die "nach oben™ ausstoBbare Submuni-
tion besitzt die Drohne bei sehr niedriger Flughthe
eine hohe Akquisitionswahrscheinlichkeit. Aufgrund
der dadurch erreichten gr&Beren Zeitspanne fiir
das aerodynamische Stabilisieren der Submunition
mit anschlieBender Detektion bei gréBerem nutzba-
ren Suchradius und Ausl&sung der projektilbilden-
den Ladung liegt die erforderliche Trefferwahr-
scheinlichkeit vor.

Der Aufmarschraum gepanzerter Verbdnde
oder andere unbemannte Fluggerdte sind kostenef-
fektiv zu bek&mpfen, indem mehrere Drohnen strei-
fenformig das Zielgebiet Uberfliegen. Auch ist in
einfacher Weise die Mehrfachbekdmpfung eines
einzigen Zieles durch mehrere Drohnen weitge-
hend ausgeschlossen.

Wesentlich fir die Erfindung ist, daB jeder der
von einem Fluggerdt getragenen, projektilbildenden
Ladungen fiir eine wahlweise unterschiedliche Aus-
bringungsart aus dem Trdger, und zwar in der Art
als Submunition oder in der Art mit AbschuB aus
dem Fluggerdt, vorgesehen ist.

Die Wahl der Ausbringungsart der Ladungen
als Submunition schlieBt bei Vorhandensein mehre-
rer Ladungen Ausbringungskombinationen ein,
nach denen die Ausbringung einzeln oder in Grup-
pen mit zeitlichen Abstdnden oder auch sdmtlicher
Ladungen gleichzeitig bewirkt wird.

Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung sind in der
Zeichnung dargestellt.

Es zeigt:
Fig. 1 eine Drohne wihrend der Be-
kdmpfung eines Zieles;
Fig2bis5  die Anordnung von projektilbil-

denden Ladungen in mehreren
Varianten in der Drohne nach Fig.
1.

Eine Drohne 1 mit Deltafligeln 2, 3 weist einen

mehrteiligen Rumpf 4 auf.
In einem Bugabschnitt 5 sind gemaB den Figuren 2
bis 5 projektilbildende Ladungen 35 in Form von
stationdr angeordneten Ladungen 6 bis 8 und aus-
stoBbare Submunitionen 9 bis 11 angeordnet.

In einem anschlieBenden Abschnitt 15 ist eine
nicht dargestellte Detektionseinrichtung zur Erfas-
sung eines Detektionskorridors 16 untergebracht.

In einem Mittelabschnitt 20 mit dem Schwer-
punkt 21 ist die nach oben ausstofbare Submuni-
tion 9 angeordnet.
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Im Heckabschnitt 25 befindet sich ein nicht
dargestellter Motor fiir einen Propeller 26.

Im Zielkorridor 16 ist durch die Detektionsein-

richtung ein Kampfpanzer 30 identifiziert mit ent-
sprechenden Zieldaten.
Die Submunition 9 ist Uber eine Ausstofladung 31
aus einem Behélter 32 ausgestoBen und Uber ei-
nen Fallschirm 33 stabilisier. In bekannter Weise
fihrt die Submunition 9 am Fallschirm 33 hangend
eine kreisende Bewegung aus. Eine autarke Detek-
tionseinrichtung der Submunition 9 18st bei Zieler-
fassung die projektilbildende Ladung 35 aus. Ein
danach detektiertes Ziel 40 wird durch die projekiil-
bildende Ladung 10 bekdmpft.

Ein anschlieBend detektiertes drittes Ziel 45
wird durch die stationdr in der Drohne angeordnete
projektilbildende Ladung 6 bekdmpft. Hierzu ist die
Drohne 1 um ihre Hauptachse 46 durch entspre-
chende Steuermandver der Drohne in Pfeilrichtung
47 soweit gedreht, daB das Ziel 45 in dem Wir-
kungsbereich der projekiilbildenden Ladung 6 liegt.
Die Bahn des Projektils ist mit 48 bezeichnet.

Nach Fig. 2 sind in schematischer Darstellung
die projektilbildenden Ladungen 6 bis 8 im Bugab-
schnitt 5 gezeigt. Zwischen den genannten Ladun-
gen 6 bis 8 sind stoBwellenreflektierende Dadmm-
schichten 51, 52 angeordnet. Damit wird erreicht,
daB bei gleichzeitiger Detonation der projektilbil-
denden Ladungen 6 bis 8 eine gegenseitige Beein-
flussung, die die Projektilbildungen stdren kdnnte,
unterbleibt. Bei diesen Ladungen ist vorgesehen,
daB ein Ziel durch die Ladungen 6 bis 8 gleichzei-
tig bekdmpft wird. Die Detonation der Ladungen
flhrt dabei zur Zerstérung des Bugabschnities 5,
die dann zum Absturz der Drohne 1 flhrt.

Nach Fig. 3 sind neben den projektilbildenden
Ladungen 6, 7 und den Dammschichten 51, 52 die
nach unten ausstofbare Submunition 9 angeordnet.
Die Unterseite der Drohne 1 ist mit 53 und die
Oberseite mit 54 bezeichnet.

Nach Fig. 4 sind im Bugabschnitt 5 die statio-
ndr angeordnete Ladung 6 und die ausstoBbare
Submunition 10 untergebracht. Im Rumpfabschnitt
4 ist entsprechend Fig. 1 die ausstoBbare Submu-
nition 9 im Bereich des Schwerpunktes 21 ange-
ordnet. Die Wirkrichtungen der Ladung 6 und der
Submunition 10 sind mit 41, 42 bezeichnet.

Nach Fig. 5 sind im Bugabschnitt 5 der Drohne
1 und im Rumpfab - schnitt 4 nach unten gerichte-
te, ausstoBbare Submunitionen 9 bis 11 angeord-
net.

Mit der Anordnung nach Fig. 2 ist nur ein Ziel
zu bekdmpfen.

Mit der Anordnung nach Fig. 3 sind zwei Ziele
zu bekdmpfen, indem das erste Ziel mit der Sub-
munition 9 und das zweite Ziel gleichzeitig mit den
stationdren Ladungen 6 und 7 zu bekdmpfen ist.

Mit der Anordnung nach Fig. 4 sind drei Ziele
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unabhingig voneinander zu bekdmpfen, wobei flr
das letzte Ziel die stationdre Ladung 6 vorgesehen
ist, deren Detonation zur ZerstSrung der Drohne
fuhrt.

Neben der beschriebenen Ausflhrungsbeispie-
len beziiglich der Lage und Anordnung der Ladun-
gen 6 bis 10 kdnnen auch nur jeweils eine einzige
Ladung in der Drohne stationdr und ausstoBbar
angeordnet sein. Auch kdnnen die stationdren La-
dungen in der Drohne - in Flugrichtung gesehen -
quer dazu in einem Winkel zur vertikalen L&ngs-
ebene angeordnet sein.

Die auswerfbare Submunition ist auch in der
Art einer stationdren Ladung direkt zu ziinden.

Die Anordnung der Submunition in der Drohne
bezliglich der Wirkrichtung der Submunition ist
beim AusstoB nach "oben" abh#ngig von der Art
der aerodynamischen Stabilisierung der ausgesto-
Benen Submunition. Die Submunition kann daher in
der Drohne so angeordnet sein, daB ihre Wirkrich-
tung "nach oben" oder "nach unten" gerichtet ist.
Bei der Wirkrichtung "nach oben" ist die Drohne
auch gegen Hubschrauber einsetizbar, indem sie
das Ziel unterfliegt und die Submunition direkt zlin-
det. Anstelle der Submunition ist auch eine "nach
oben" gerichtete stationdre Ladung der Drohne
vorzusehen.

Patentanspriiche

1. Unbemanntes Fluggerdt (1), wie Drohne,
Kampfmitteloehlter, Rakete, flir die Bekdmp-
fung von Bodenzielen (40) mit einer Zielsu-
cheinrichtung und wenigstens einer detona-
tionsfahigen, stationdren Gefechtsladung (6),
deren Wirkrichtung (42) bezogen auf das Flug-
gerdt (1) in horizontaler Lage wahlweise "nach
unten" ist und die als projektilbildende Ladung
(6 bis 10) ausgebildet ist,
dadurch gekennzeichnet,
daB zusitzlich wenigstens eine projektilbilden-
de Ladung als das Ziel (30, 40, 45) selbstindig
bekdmpfende Submunition (9, 10) vorgesehen
ist, die bezogen auf die horizontale Lage des
Fluggerétes (1) wahlweise "nach oben” aus-
stoBbar ist.

2. Fluggerat nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB die stationdren Ladungen (6 bis 8) durch
Stofwellen absorbierende Dadmmschichten (51,
52) getrennt angeordnet sind.

3. Fluggerat nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB die ausstoBbaren Submunitionen (9) im
Bereich des Schwerpunktes (21) im Rumpfbe-
reich (20) des Fluggerdtes (1) angeordnet sind.
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Claims

1. An unmanned flying apparatus (1), such as a
drone, means-of-combat container, rocket, for
combatting ground targets (40) with a target- 5
seeking mechanism and at least one detonat-
able, stationary combat charge (6), the effec-
tive direction (42) of which related 1o the flying
apparatus (1) in the horizontal position is op-
tionally "downwards™ and which is designed as 70
a projectile-forming charge (6 to 10), charac-
terised in that additionally at least one
projectile-forming charge is provided as a sub-
munition (9,10) independently combatiing the
target (30,40,45) which related to the horizontal 15
position of the flying apparatus (1) is optionally
ejectable "upwards".

2. A flying apparatus according to Claim 1,
characterised in that the stationary charges (6 20
to 8) are arranged separated by insulating lay-
ers (51,52) which absorb shock waves.

3. A flying apparatus according to Claim 1,
characterised in that the ejectable submuni- 25
tions (9) are arranged in the region of the
centre of gravity (21) in the fuselage region
(20) of the flying apparatus (1).

Revendications 30

1. Missile (1) téléguidé, tel que drones, conte-
neurs d'agents NBC, fusées, pour combatire
des objectifs au sol (40), avec une téte cher-
cheuse et au moins une charge de combat (6) 35
fixe, pouvant exploser, dont la direction d'ac-
tion (42) par rapport au missile (1) en position
horizontale, est, en option, dirigge "vers le
bas" et qui est congue comme une charge
formant projectile (6 & 10), caractérisé en ce 40
qu'il est prévu en supplément au moins une
charge formant projectile en tant que sous-
munition (9, 10) combattant de maniére auto-
nome l'objectif (30, 40, 45) et qui par rapport a
la position horizontale du missile (1) peut éire 45
éjectée, en option, "vers le haut".

2. Missile selon la revendication 1, caractérisé en
ce que les charges fixes (6 4 8) sont séparées
par des couches d'isolation (51, 52), absorbant 50
les ondes de choc.

3. Missile selon la revendication 1, caractérisé en
ce que les sous-munitions (9) éjectables sont
placées dans la zone du centre de gravité (21), 55
dans la région du fuselage (20) du missile (1).
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